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Schrittmotoren

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Änderungen vorbehalten.

Angaben zu Lebensdauer sowie weitere technische Erläuterungen  
siehe „Technische Informationen”.

Serie

Phasenwiderstand (bei 20°C)            
Phaseninduktivität         
Nennstrom (1 Phase ON) 
Booststrom (1 Phase ON) 
Induzierte Spannung bei 600 U/min 
Drehmomentkonstante mNm/A 
Haltemoment 
Haltemoment Boost 
Reluktanzmoment 
Reibungsmoment 
Thermischer Widerstand (Wicklung-Luft) 
Thermische Zeitkonstante 
Empfohlener Temperaturbereich
Max. Temperatur der Spulen  
Anzahl Polpaare 
Phasenverschiebung 
Phasenschwankung 
Max. Drehzahl 
Rotorträgheitsmoment  
Masse 
Elektrische Zeitkonstante  
Max. Winkelbeschleunigung  
Trennspannung 
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Testbedingungen:
Motor: DM52100R2R5300..
Steuerung: IDS640
Strom: 5,3 A
Modus: Mikroschritt

24 V 

48 V
 

Drehmoment [mNm]

Anschlüsse

Nr.  Farbe                  Phase 
1 braun  A+ 
2 orange  A+ 
3 braun-weiß A-
4 orange-weiß  A- 

5 rot  B+
6 gelb  B+
7 rot-weiß  B-
8 gelb-weiß  B-
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Abbildungen verkleinert

       Parallel Serial Parallel Serial Anschluss

Zwei Phasen, mit Scheibenmagnet,  
100 Schritte pro Umdrehung, Mikroschrittmotor

http://www.faulhaber.com
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