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Serie 2036 ... B

Werte bei 22°C und Nennspannung

1 Nennspannung Un 12 24 36 48 \%
2 Anschlusswiderstand, Phase-Phase R 3,24 13,4 26,4 62,3 Q
3 Wirkungsgrad, max. Nrmax. 71 72 71 69 %
4 Leerlaufdrehzahl no 18 800 18 400 20 300 18 500 min-'
5 Leerlaufstrom, typ. (bei Wellen @ 2 mm) lo 0,089 0,043 0,033 0,022 A
6 Anhaltemoment M 21,9 21,6 22,4 18,4 mNm
7 Reibungsdrehmoment, statisch (@) 0,22 0,22 0,22 0,22 mNm
8 Reibungsdrehmoment, dynamisch Cv 1,64:105 1,64:105 1,64:105 1,64:105 mNm/min-’'
9 Drehzahlkonstante kn 1602 783 575 396 min-'/V
10 Generator-Spannungskonstante ke 0,624 1,28 1,74 2,52 mV/min-’
11 Drehmomentkonstante km 5,96 12,2 16,6 24,1 mNm/A
12 Stromkonstante ki 0,168 0,082 0,06 0,042 A/mNm
13 Steigung der n-M-Kennlinie AnlAM 871 860 915 1024 min-'/mNm
14 Anschlussinduktivitat, Phase-Phase L 145 613 1132 2 390 uH
15 Mechanische Anlaufzeitkonstante Tm 17,8 17,6 18,7 20,9 ms
16 Rotortragheitsmoment J 1,95 1,95 1,95 1,95 gcm?
17 Winkelbeschleunigung COlmax. 112 11 115 94 -103rad/s?
18 Wairmewiderstande Rin1 [ Rinz 4,1/16,6 K/W
19 Thermische Zeitkonstante Twi | Tw2 6 /397 s
20 Betriebstemperaturbereich:
— Motor -30 ... +125 °C
— Wicklung, max. zulassig +125 °C
21 Wellenlagerung Kugellager, vorgespannt
22 Wellenbelastung, max. zulassig:
— fur Wellendurchmesser 2 mm
- radial bei 3 000 min-' (4 mm vom Flansch) 14,5 N
— axial bei 3 000 min-' (auf Druckbelastung) 8 N
— axial im Stillstand (auf Druckbelastung) 30 N
23 Wellenspiel:
- radial < 0,015 mm
— axial = 0 mm
24 Gehausematerial Aluminium, schwarz eloxiert
25 Masse 56 o]
26 Drehrichtung reversibel, ansteuerungsbedingt
27 Drehzahl bis Nmax. 55 000 min-!
28 Polpaarzahl 1
29 Hallsensoren digital
30 Magnetmaterial SmCo
Nennwerte fiir Dauerbetrieb
31 Nenndrehmoment Mn 6,08 6,14 5,87 5,62 mNm
32 Nennstrom (thermisch zulassig) Iv 1,14 | 0,559 | 0,396 10,26 A
33 Nenndrehzahl n 111430 111010 12810 | 10450 min-'

Hinweis:  Nennwerte gelten fur Nennspannung bei Umgebungstemperatur 22°C und Reduktion des Warmewiderstandes Rz um 25%.

o n [min'] @ 2036U012B
Hinweis: Watt [ 2036U012B (R -50%)
Angegeben ist der Bereich der méglichen [Z Kurzzeitbetrieb
Arbeitspunkte der Antriebe bei einer Um- 60 000 0 15 20 25 O Arbeitspunkt bei Nennwerten

gebungstemperatur von 22°C.

Das Diagramm beschreibt die empfohlenen 50 000
Drehzahlbereiche in Abhangigkeit vom
Wellendrehmoment. Die Darstellung be- 40 000
inhaltet sowohl den Betrieb im thermisch
isolierten als auch im gekuhlten Zustand 30 000 ]
(Rth2 um 50% reduziert).
20 000
Die Nennspannungskurve beschreibt die
Betriebspunkte bei Un im ungekthlten 10 000 ]
und gekihlten Zustand. Betriebspunkte N — T s ——
oberhalb dieser Kurven bendtigen eine
Versorgungsspannung > Uw, Bgetriebs- . ‘ ! ! ! ! ‘ — <~~~ — -~ M[mNm]
punkte unterhalb dieser Kurven < Un. 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Empfohlene Betriebsbereiche (Beispiel: Nennspannung 12V)
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Optionen, Kabel- und Anschlussinformationen
Beispiel zur Produktkennzeichnung: 2036U012B-K1155
Option Ausfiihrung Beschreibung Anschliisse
K1155 Controller Kombination| Analoge Hallsensoren fur Kombination mit Speed Controller SC oder Motion Controller MC Funktion Farbe
K1026 Sensorlos Motor ohne Hallsensoren Phase C gelb
K903 Litzenlange Einzelne Litzen in PTFE, Lange 1000 mm Phase B orange
K313 Encoder Kombination | Zweites Wellenende fur Kombination mit Encoder IE2 Phase A braun
K312 Encoder Kombination | Zweites Wellenende fir Kombination mit Encoder HEDS/HEDL/HEDM GND schwarz
K179 Lagerschmierung Fur Vakuum von 10° Pa @ 22°C Ubp (+5V) rot
Hallsensor C grau
Hallsensor B blau
Hallsensor A grun
Standard Kabel
Einzellitzen in PTFE
AWG 24: Phase A/B/C
AWG 26: Hall A/B/C, Ubo, GND

Kombinatorik

Prazisionsgetriebe / Spindeln

20/1R
22GPT
22L ... ML
22L ... SB
22L ... PB

Encoder

1E2-1024
HEDS 5500
HEDL 5540

Angaben zu Lebensdauer sowie weitere technische Erlduterungen
siehe , Technische Informationen”.
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Steuerungen

SC 1801 P
SC 1801 S
SC 2402 P
SC 2804 S
SC 5004 P
MC 3001 B
MC 3001 P
MC 3602 B
MC 3603 S
MC 5004 P
MC 5005 S

Leitungen / Zubehor

Unser umfangreiches
Zubehorteileangebot entnehmen
Sie bitte dem Kapitel ,Zubehor”.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Anderungen vorbehalten

www.faulhaber.com


http://www.faulhaber.com

	Button 13: 
	Page 1: 

	Button 51: 
	Page 2: 



