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2 FAULHABER
Schrittmotoren ... 065mNmMm
Zwei Phasen, 20 Schritte pro Umdrehung

PRECIstep® Technologie

AMO0820-ww-ee

Spannung| Strom |Spannung| Strom |Spannung| Strom | Treibermodus
1 Nennspannung 3 = 5 - 2 - V DC
2 Nennstrom pro Phase (2 Phasen bestromt) - 0,15 - 0,08 - 0,225 A
3 Phasenwiderstand (bei 20°C) 18 56 7,3 Q
4 Induktivitat pro Phase (1kHz) 3,9 12,6 1,4 mH
5 Amplitude der Gegen-EMK 1.3 2,4 0,8 V/k Schritt/s
6 Haltemoment " (2 Phasen bestromt) 0,65 mNm
7 Haltemoment " (zweifacher Nennstrom) 1 mNm
8 Vollschritt-Winkel 18 Grad
9 Absolute Schrittwinkelgenauigkeit 2 +10 % Vollschritt
10 Stromloses Haltemoment 0,06 mNm
11 Rotortréagheitsmoment 2,75 102 kgm?
12 Resonanzfrequenz (bei Nennstrom) 170 Hz
13 Elektrische Zeitkonstante 0,21 ms
14 Betriebstemperaturbereich -30...+70 °C
15 Maximal zulassige Wicklungstemperatur 130 °C
16 Warmewiderstand Wicklung-Luft 76 °C/wW
17 Thermische Zeitkonstante 180 s
18 Wellenlagerung Sinterlager Kugellager, vorgespannt
(Standard) (Sonderausfuhrung)
19 Wellenbelastung, max. zulassig:
- radial (3 mm vom Lager) 0,3 3,0 N
— axial 0,2 1,5 N
20 Wellenspiel, max.:
- radial (0,2N) 15 12 pm
— axial (0,2N) 140 ~0 um
21 Isolations- und Prufspannung 200 V DC
22 Gewicht 33 g
) mit bipolarer Speisung
2 2 Phasen bestromt, gleicher Phasenstrom
3) Kurve gemessen mit einem Lasttragheitsmoment von 10 10 kgm?
4 Wird im Strommodus die Einheit mit geringerer Spannung versorgt als im Diagramm angegeben,
verringert sich das Drehmoment bei héheren Drehzahlen, auch bei gleich eingestelltem Nennstrom
Drehmoment Drehmoment
(mNm) (mNm)
0,50 0,50 - QW
AMO0820-V3-ee AMO0820-A-0.225-7
0,40 | 2zphase ON. 3,3v | 0,40 "\ N.| | 2-phase ON, 0.225A, 15v| KW ——»
~ N 112 3] 4
0,30 0,30 \\ PhaseA | + | - | - | +
™
0,20 A 0,20 PhaseB | + | + | - | -
N
N
0,10 0,10
+ A -
0 > 0 - 1 2
0 1500 3000 4500 6000 Drehzahl (rpm) 0 3000 9000 15000 Drehzahl (rpm) LQQQQJ
500 1000 1500 2000 (Stepl/s) 1000 3000 5000 (Step/s) o
<<‘ontans,-%‘ 3
/ \ B
Spannungsmodus (V) 3 Strommodus (A) 34 ccw cw
Steuerung AD VL M1S Steuerung AD CM M1S \ / A
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Masszeichnung

07,55 612 08605 060012 1000 02,34 005 1,93 006
‘ ‘ MS 5X0 5 Z.12 m=0,16 Z.11 m=0,14
! ! x=+0,2 x=+0,3
— 74 DIN 58400 DIN 58400
0,4 005
40,2
1l L5 Vergoldete Bohrungen
2,15
35 0,8 13,7202 60,3
AMO0820
Frontansicht ‘L Wellenende Abtriebswelle J‘ fur Getriebe 08/1 fur Getriebe 08/2, 08/3
Kombinationen
Steuerungen Encoder Schrittmotoren Prazisionsgetriebe / Spindeln
200 2 | R — - [T h—
T ) [
AD VL M_S AMO0820 08/1
AD CM M_S 08/2
08/3*
10/1

Spindeln M1,2 - M1,6
Spindeln M2 - M2,5 - M3

* Spielfreie Prazionsgetriebe

Bestellinformation

Beispiel: AMO0820-2R-V-3-18-08

%fT %% -

—
Motortyp Lagerung (rr) | Wicklung (ww) Motorausfuihrung (ee)
AM = Designkonzeption
08 = Motordurchmesser (mm)| Sonderausfiihrung Nur Frontseitiger Mit doppeltem Frontseitiger
20 = Schritte pro Umdrehung| Spezialschmierung Abtrieb Wellenende Abtrieb
AMO0820 - (Sinterlager) |-V-3-18 -01 -00 Glatte Welle
-2R (2 Kugellager)| -V-5-56 -08 -09 Ritzel 08/1
-A-0,225-7 -10 -11 Ritzel 10/1
12 13 Ritzel 08/2, 08/3
-21 -20 Welle fir Spindel M1,2
-23 =22 Welle fir Spindel M2 - M2,5 - M3
-25 24 Welle fir Spindel M1,6
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